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RESUMO

A presente pesquisa delimita uma discussdo em torno de como a Sintaxe Espacial atua no campo da modelagem
urbana, procurando descrever processos morfolégicos. Neste sentido, sdo apresentadas trés simulagdes de
assentamentos utilizando os principais conceitos e procedimentos do método.

INTRODUCAO

A Sntaxe Espacid é uma técnica utilizada para a andise da produgéo e trandformacdo da
forma urbana O méodo descreve aspectos diferentes das relagbes entre a edrutura
morfologica de ambientes condruidos e eventos sociais, auxiliando os desenhistas a pensarem
nas repercussdes socio-eypacias de seus desenhos, assm como, a criarem ambientes urbanos
mai's satifatorios para seus habitantes (TEKLENBURG et al 1991b).

O trabdho ddimita um quedionamento em torno de como a Sintaxe Espacid, a@uando em
ddemas axias e convexos, pode s utilizada como indrumento de gpoio ap entendimento
dos padrfes de movimentos em assentamentos urbanos? Neste sentido, de modo a responder a
questdo formulada, gpresentamse trés smulagbes de ocupacdo de uma &ea urbana onde se
conhece gpenas Sseu entorno, denominado “Y™”.

No decorrer desta pesquisa, serdo introduzidos os conceitos basicos da Sintaxe Espacid, a fim
de axilir a compreensio dos principas precatos tedricos/conceituas da  técnica
Pogteriormente, serdo discutides e dmulades medides de integragdo, em &ess urbanas
diferentemente classficades segundo forma e tamanho. A primera smulagéo reforca a
importéncia do controle globd no Ssema favorecendo a pendragdb e 0 movimento da
caegoria de edranhos. A segunda smulacéo reforca a importancia do controle locd no
sgema, favorecendo as interfaces dos moradores entre §. E por dltimo, uma smulacdo de
equilibrio, a qud nd privilegia 0 controle espacid nem por pate de uma categoria socid
tampouco por outra (moradores ver sus estranhos).

Na se¢o find desta pesquisa, cada smulacdo serd apresentada numa planta gerd da proposta
de organizacdo espacid, dravés da identificaCi0 dos o0s seguintes mgpas. 0s conjuntos de
barreiras (pracas, rios, lagos, edificagfes, etc); a decomposicdo convexa de cada proposta
(espacos abertos plblicos de irrestrita vishilidade); e a decomposicdo axid dos dstemas
aravés da utilizacdo do programa Axman. Paralelamente, serd feita uma ascricdo sucinta dos
principios de organizacdo espacid das propodas, bem como uma avdiagcdo e interpretacéo
dos resultados obtidos.

! Trabalho orientado pelo Prof® Dr. Décio Rigatti da UFRGS (ver agradecimentod
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2. IMPLICACOES SOCIO-ESPACIAIS DA MORFOLOGIA URBANA NO
MOVIMENTO DE PEDESTRESE VEICULOS

Méodos paa a andise da configuracd de egpaco desenvolvidos na Bartlett School
Architecture e na University College London, estfo comegando a sugerir a possihilidade de
uma goroximecdo nova Eses méodos basdam-se na representacdo detdhada do padrdo de
epacos draves do movimento de caros e de pedestres. Medem as propriedades destes
padrBes em que sdo congderados ndo somente as locdizaches de eementos epacias - rua ou
intersegd0 - mas a configuragéo inteira de dementos, cada qud relacionado com os outros.
Com isp, é possvd inferir as implicagbes do desenho da maha urbana no modo que o
distribuidos os fluxos pdarede e 0 modo como estabelecem contatos entre .

A configuracdo da grelha viaia gera um padréo de movimento naturd para os pedestres como
um todo, e isto é refletido numa corrdacdo entre integracdo de espaco e taxas de fluxo de
pedestres. Ruas mais integradas, gerdmente possuem a maor taxa de fluxo de pededres. A
explicacdo provave é que a grelha gera um padréo de movimento de pededres e ido ara o
comércio que tira proveto do transcurso. Em &ess mides, 0s locas das loas <o
preferencidmente  locdizados em  espacos que possuam movimento, agindo  como  um
multiplicador nos fluxos originais. Isso de cato modo explica porque h& mas movimento em
aeas comercias, e porque tentativas de criar fluxos aravés da inser¢do de dratores em aress
resdéncias é téo freglentemente propensa a0 fracasso. A chave para vender a vargo néo
corresponde apenas a aratividade da loja em g, mas da rdagdo com outros epagos da maha
urbana(PENN et al, 1998: 59-84).

A rede de ruas e e3pagos em uma aea produz um padrdo de movimento naturd de pedestres e
de tréfego veicular. As ruas principas tendem a esar em mais rotas entre lugares diferentes
gue as ruas secunddrias, arando asim maores nives de uso. A locdizacdo de facilidedes
urbanas e draores é importante, mas iso pouco influencia na criaco gerd do uso do egpaco
(HILLIER, 1988. 63-83). O movimento € vigo a patir de formas congruidas (edificaches
pracas, vias, €ic) com graus diferentes de aracdo, 0 aranjo egpacid € vito como contendo as
consequiénciaslocais daquela atracéo (HILLIER et al, 1993 29-66).

A oonfiguragdo espacid influencia padrbes de movimento, enquanto que 0 movimento dita o
modo dominante do uso do egpaco. Em Sstemas urbanos a configuracdo é o gerador primaio
de padrbes de movimento de pedestres, e em gerd, aratores 5o equdizados ou trabaham
como multiplicadores no padréo bésico edtabdecido pda configuracdo. Isfo ndo Sgnifica
dizer que em todas as dtuagbes a maor proporcdo de movimento € gerada aravés da
configuracdo. Pelo contrério, serd fregliente 0 caso que o efeto multiplicador de aratores
excede os efetos de configuragbes (HILLIER et al, 1993 2966). Logicamente, a presenca de
aratores pode influenciar a presenca de pessoas, mas ndo pode influenciar os parémetros
configuracionais fixos que descrevem seu loca no espaco. Igudmente, a configuragdo pode
adear o0 movimento, mas paameros configuracionas nd podem ser afetados pdo
movimento (HILLIER et al, 1993: 29-66).

Pdo fao do movimento gerado pela configuracdo da gredha s tdo bédsico, HILLIER et al
(1993: 29-66) propdem o0 uso do termo Movimento Natural, que consste na propor¢do de
movimento do pededtre urbano, determinada pela propria configuragdo da greha Embora o
Movimento Natural ndo sga sampre quantitativamente o componente maior do movimento
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em egpagos urbanos, € o tipo mas penetrante de movimento em &ess urbanas, e sem ido, a
maioria dos egpacos edtariam vazios em grande parte do tempo. Grelhas urbanas parecem ser
esruturadas em ordem para criar, pda geracdo e candizacd do movimento, um tipo de
campo probabilistico de encontro potencid e vacdncda (HILLIER e al, 1993 29-66). Em
termos sociol6gicos, a propriedade mas notavel de uma sociedade € que, embora possa
ocupar um territério continuo, ndo pode ser condderada como um Sstema espacidmente
continuo (HILLIER & HANSON, 1984: 26-52). Portanto, 0 conjunto de comportamentos €
decarréncia da edrutura socid, que por sua vez influencia a morfologia Neste cido virtuoso,
morfologia urbana torna a ser influenciada peo conjunto numa relacdo midtua. Deste modo o
crecimento urbano € orgénico, ha uma reciprocidade entre relagbes socias e morfologia
urbana

Grande pate da morfologia urbana contemporénea tem dSdo criada e influenciada por
desenhigtas urbanos, ndo havendo ligagdo direta do conjunto de comportamentos, estrutura
socid e eventos morfolégicos (TEKLENBURG et al, 1991a). Percebe-se, portanto, a
importdncia socid dos responsavels pelo desenho urbano em nossas cidades. Muitas vezes,
entretanto, pessoas apropriamse do espaco de um modo totamente contraio ao  plangado.
Isso denota a fdta de critérios mas precisos que reflitam a logica socid do espaco. Para
TEKLENBURG e al (1991a), a teoria da logica socid do espago contém descricdes de
formes diferentes de sociedade e as suas véias rdagbes com a morfologia do seu ambiente
condruido. A edrutura morfologica do ambiente congruido € uma expresséo da edrutura da
sociedade. A proposicdo fundamenta da teoria de Sintaxe Espacid consste na reacdo entre
geradores das formas de assentamentos e forgas socias (HILLIER & HANSON, 1984: 82-
102).

Sociedades, segundo HILLIER & HANSON (1984: 26:52) organizamse em espagos, com
um maor ou menor grau de agregacdo e separacdo, gerando padrfes de movimento e
encontro nos espacos. Estes espagos B0 compogtos por edificios, limites, caminhos, zonas, e
assm por diante, de modo que o arhbiente fiSco desta parcda de sociedade assume um
padréo definido. Neste sentido, sociedades adquirem uma definida e reconhecivd ordem
espacid. E fato que o espago aria uma relacio espacid entre fungio e significado sodid em
edificios, ordenando as reagbes entre pessoas. Arquitetura ndo é uma ate socid
smplesmente porque edificios sSo smbolos visuais importantes da sociedade, mas tambem
pedo fao que edificagdes individudmente ou coleivamente, criam e ordenam 0O epaco,
sendo reconhecido o tipo de sociedade e sua forma espacid (HILLIER & HANSON, 1984:
1-25).

Parece claro, que sempre h& uma relacéo forte entre a forma de espago e os modos nos quais
s80 gerados e controlados os encontros. Padrdes sdo diferentes em sociedades diferentes,
pois tipos diferentes de sociedade requererem tipos diferentes de controle em encontros, para
sr agude tipo de sodedade DURKHEIM (1973) digtinguiu dois principios de solidariedade
ou coesfio sodd: um olidaio organico baseado em interdependéncia por diferencas, e um
0liddio mecnico bassedo em integracdo por semelhangas de convicgdo e edrutura de
grupo. A lidariedade orgénica requer um espago integrado e denso, condderando que
olidariedade mecénica requer um egpago segregado e digperso. DURKHEIM  (1973) na
verdade locdizou a causa das solidariedades diferentes em variaveis de egpago, iso € no
tamanho e na denddade de populagbes (HILLIER & HANSON, 1984: 1-25). Em ambos os
cans, eda daro que uma qudidade importante € que a morfologia urbana pode ser expressa
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em termos de integracéo ver sus segregacao.

Cada sociedade possui grupos espacias de pessoas, que vivem e s locomovem em grande
proximidade umas das outras, e grupos trans-espacials baseados na indicagéo de diferentes
rétulos para diferentes grupos de individuos. Um rétulo agrupado € chamedo trans-especiad
porque 0 agrupamento néo depende de modo dgum de proximidede espacid, embora posa
coincidir com um grupo especid. Duas trgetdrias diferentes de desenvolvimento de um
ddema podem ser observadas casos onde espagos e rotulos correspondentes, em que todos
0os membros do grupo epaciad tém o mesmo rétulo; e casos onde espagos e rétulos estéo
numa relacdo de ndo-correspondéncia, ou Sga, 0s grupos rotulados sfo didribuidos entre
varios grupos epacias (HILLIER & HANSON, 1984: 82-102).

O exterior é 0 espago de categorias edruturadas, enquanto 0 expaco interno é o espago de
negociacdo pesod, com a diferenca que a negociacdo sempre edta entre pessoas cujas
identidades sociais formam pate do Sstema globd e outros cujas identidades ndo o fazem
(HILLIER & HANSON, 1984: 1-25). O eypa0 € em resumo, em todos os lugares uma
funcdo das formas de solidariedade socid, e estas sfo, em troca, um produto da estrutura de
sociedade. 10 fez que HILLIER & HANSON (1984: 1-25) definisssm um axioma principd
para toda a teoria da Sintaxe Espacid, qud sga “(...) a de que a organizagdo espacial é
uma funcdo da forma de solidariedade social; e que diferentes formas de solidariedade
social sdo elas proprias congtruidas nos fundamentos de uma sociedade como sendo um
sistema espacial etrans-espacial” .

3. DESCRIGAO DOS PRINCIPIOS DE ORGANIZACAO ESPACIAL QUE
NORTEARAM AS SIMULACOESPROPOSTAS

Podemos dizer, que a maior parte das construgdes das cidades na histéria da humanidade sfo
0 que podemos chamar de maha deformada, sendo este, o principio topoldgico gerd de uma
maha com uma série de congrucbes rodeadas de espacos abertos interconectados (HILLIER,
1988: 63-88). Neste sentido, a concepcdo formd das smulagdes propodas, assemehase a
formas comumente encontradas em assentamentos urbanos. Esta gparente  degtoriedade
enriquece dgumas explanagbes conceituals rel evantes aos propositos desta pesquisa.

Mahas urbanas podem s deformadas em dois sertidos no comprimento do espago, onde se
percebe mudancas na medida em que se movimenta; e na largura de cada mudanga de espaco
(HILLIER, 1988. 63-88). Pode-s infeair que a maha deformeda é unidimensond em termos
de mudancas de compacidede dos espacos Mdhas urbanas quese invaiavedmente sfo
concaitudizadas como dgum tipo de “hierarquia egpacid”, no qud sfo assumidos tipos
diferentes de prioridade configureciond para srem associados com graus diferentes de
importancia funciond (HILLIER et al, 1993: 29-66). Logicamente, gpenas seréo indicados os
provavel's usos dos espacos em decorréncia do desenho adotado em cada smulagéo.

A mdha de uma cidade pode ser definida como 0 Sstema de egpaco de acesso publico, no
qud, edificios sBo agregados e dinhados. A maor pate das madhas urbanas 2o e sempre tem
sdo, mdhas deformadas, caracterizadas por irregularidades aparentes, em lugar de mahaes
ideais, caracterizadas por regularidade geomérica como a mdha ortogond em tracado xadrez.
Isto apresenta dificuldades para a andise, pois a maior parte de nossos diferentes conceitos €
geométrico. Grelhas urbanas sfo por definicdo continuas. 10 cria uma segunda dificuldade.
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Como a greha urbana pode ser representada como um conjunto de eementos discretos para
tornar a andlise configuraciond possive (HILLIER et al, 1993 29-66). Neste sentido, existe
um grupo de moddos, denominados moddos configuracionds, que enfatizam a importéncia
das caracteridticas do tracado no dstema urbano. As variaveis consderadas na base do
moddo sfo: a configuragdo egpacid da mdha vidia, que pode s representada por linhes
axias (HILLIER & HANSON, 1984) elou por espagos convexos, e as edificagbes que
dependendo do uso, podem também ser chamadas de “aratores’. Moddos Configuracionas
guantificam as propriedades de padr@o da mdha viaia peda quebra dos padrdes de
continuidade dos espagos abertos e peo movimento, tanto pelas menores quanto peas mas
longas linhas de visio que acessam os percursos de circulacdo (PENN et al, 1998: 59-84).

Baxsdo na idéia que o movimento pode ser representado por disténcias topologicas,
HILLIER & HANSON (1984) desenvolveram o0s principios concdtuas da Sintaxe Especid.
Digéncia em Sintaxe Egpacid € denominada profundidade, que condste numa relacdo entre
a pates do sgema, independentemente de medidas métricas. Determina-se a  profundidade
média de cada linha axid aravés da média da quantidade de passos topoldgicos que cada
linha necessta para dcangar todas as demas linhas do ssema Rdagbes de profundidede
necessriamente envolvem a nogdo de assmelria, e egpagos somente podem ser profundos a
partir de outros espacos, desde que sga necess&rio passar por outros espacos para chegar até
des A menor profundidade existe quando todos os espacos estdo diretamente conectados com
0 expago de origem, e a maor profundidede quando todos os espagos et@o aranjados em
uma seqiéncia ndo linear digtante do espaco de origem, ou Sga, todos 0s espacos adicionas
no sstema aumentam um nivel de profundidade (HILLIER & HANSON, 1984: 82-102).

Cidades tradicionas tém formas que ordenam condrugdes internas segundo a intdigibilidade
e a funciondidade, sempre aravés do conceito de ordem urbana (HILLIER, 1988: 63-88) e 0
foco centrd do méoado de Sintaxe Espacid € o conceto de integracdo. O conceito de
integracéo parte do principio de que todo 0 sstema de espacos publicos abertos de uma cidade
pode sar decomposto em espacos convexos. A partir disso, HILLIER & HANSON (1984)
criam os concatos de Espagos Convexos e Linhas Axiais (eixas). Nos Espagos Convexos a
borda de cada egpago envolve um vértice podendo ser também identificado pelo desenho de
cada linha de vértice para 0 proximo ponto ou uma outra ilha na qua a é&ea € definida peo
proeto de linhas que condituem os veértices originas. Todos 0S expagos convexas Proximos
S20 definidos, porém largos ou edreitos, possuem as entradas das condrucles voltadas
diretamente para dentro. Esta € uma propriedade socid de cada propriedade espacid. 1sto
sgnifica que todos 0s espagos podem ver todos os outros pontos do espaco, ou sga, onde quer
que vocé edga locdizado no egpago urbano, ha sempre um potencid de obsarvacdo des
constituicdes”

No magpa de linhas axias, percebe-se a articulacdo entre os diversos espagos entre S em linha
reta e que representam graficamente as possibilidades de rdlagbes espaciais possiveis a partir
de cada morfologia fidca, também denominada, em Sntaxe Espacid, de axididade
(RIGATTI, 1995 171). As Linhas Axiais - utilizades para cdcular a integragdo do ssema -
podem ser definides como as maores extensdes em linha reta possive entre epagos
convexos, e s representadas pdo Mapa Axial. O Mapa Axial € o menor nimero do conjunto
das maores linhas axias capazes de cobrir todo o sstema de espagos convexos. A cobertura
quer dizer que sfo completados todos 0s anéis de circulacdo e todos os eementos convexaos

2 contituicdes referem-se & possibilidades de interface entre o espaco publico e privado
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S0 passados por estes (HILLIER et al, 1993: 2966). Com 0 Mapa Axial é possivel perceber
gue cada linha passa por outra linha dravés de um minimo de ssgmentos de linhas. Na
medida de integracdo, as poucas linhas que cruzam precisam ser passadas de uma linha para
todas as outras linhas. Integracdo é uma medida que relaciona cada egpago com todos os
outros espacos do Ssema, como consequéncia, taxas de encontro de espagos individuals so
uma funcdo principd de poscdes na edrutura globd do ssema, ndo mas propriedades locas
do egpago. Em outras pdavras, as partes dependem da relagdo com o todo. Analisss de um
grande nimero de cddades no mundo tem demondrado que a intdigibilidede define uma
propriedade chave da estrutura espacia das cidades. H& uma relacéo direta entre campos de
encontro, i. e, a presenca de pessoas e padrdoes espaciais (HILLIER, 1983 63-88). Assm
sendo, 0 eppaco € intdigive se for compreendido como sendo determinado por dois tipos de
relacles. as relagfes entre os habitantes e as relagbes entre os moradores e estranhos
(HILLIER & HANSON, 1984: 1-25). Espago ndo € um vazio sem estrutura. Aqui precisamos,
segundo HILLIER & HANSON (1997: 360), lembrar das influéncias contr&ias de dois
principios béscos linearidade integra 0 campo da vishilidade, enquanto que a concordancia
integra 0 campo do movimento. O desenho urbano conclia estes dois imperativos dos
sgemas de crecimento, embora as mdhas “deformadas’ ou “interompidas’ tendam a
maximizar alinearidade sem perder a concordancia

O Nucleo de Integracdo € provavemente a mas importante “"edrutura de profundidade’ de
toda a cidade. Eda edrutura pode variar de um tipo de cidade para outra, mas pode ser
usudmente descrita como dguma pate do niceo deformado (HILLIER, 1988: 63-88). O
nicleo de integracd0 em qudquer ssema é um egpago privilegiado em termos de
acesshilidade em rdagdo a cidade como um todo. Uma linha "rasd' (com pouca
profundidade) tende a integrar mais o Ssema Por outro lado uma linha profunda afasta de g
todas as demas, resultando espagos mals segregados do conjunto, ou sga, com acesshilidade
menos direta (RIGATTI, 1995; 2002). Os sdemas rasos, ou de maor integracdo, sfo aguees
em que todos os epagos etdo ligados a um ponto de origem, exterior a0 assentamento. Os
sgemas mas profundos, ou mas sSegregados, possuem  espacos dispodos em ordem
sglencid a patir de um ponto de origem, onde cada egpaco adicionado a0 Sgema
correponde um nivel a mais de profundidade. Interessante notar que nicleos de integracdo
possuem vdores de integracd0 em suas linhas axias mas diferenciados do que a média
encontrada para 0 conjunto do sSstema Quanto maor a forca de um nideo de integracéo,
maior sera suaimportancia sntética no sstema espacia.

3.1. Regras préticas para a aplicacdo do méodo de Sintaxe Espacial numa
situacéo desgavel de Equilibrio

Para aplicar a Sintaxe Espacid é necessaio congruir uma representacdo vivida de uma &ea
urbana, i. e, fazer a divisio da &ea em egpago publico e egpaco privado. O espaco publico 6
pode s continuo e podemos chamar de espaco aberto da &ea Este espago aberto é dividido
no menor nimero possivel de espagos convexos, patindo sempre do espaco maor para o
menor (TEKLENBURG et al 1991b).

As regras préticas apresentadas a seguir, propostas por HILLIER (1988: 63-83) paa o
desenho de uma &ea em equilibrio, usam os termos “diagrama de linhes’ e “diagrama de
epacos’ para referir-se respectivamente @ edrutura axiad e & edrutura convexa de um

esguema proposto:
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-Se é plangado que a &ea nova ou a aea modificada deva se relacionar efetivamente a &rea
creunvizinha, tenha a ceteza de que o diagrama de linhas do esbogo une o nideo do
esguema com a &ea drcunvizinha em vaias diregdes com linhas que permitam vishilidade e
acesn direto. Edas linhas chave ndo devem passy direto pdo esquema, mas alcancar
destinos importantes dentro do esquema, antes de mudar de diregéo. Edas linhas devem
também levar em conta as linhas dominantes que j& exisem na &ea circunvizinha, néo dando
continuidade, mas redirecionando-as. De fato, esta primeira fase do desenho é o0 desenho de
um nuideo integrado desgado;

-No desenvolvimento de um diagrama de linhes, estga certo de que todas as linhas eséo no
mé&ximo a duas linhas de profundidade do exterior e do nideo de integracdo, podendo ter
adgumas linhas com trés passos de profundidade;

-Catifique-se que todos os anéis do diagrama de linhas, incluindo agueles que o periféricos
a &ea, edgam rdacionados com 0 nlcleo de integraco do Ssgema Se exigirem anéis muito
segregados, entdo des criadd acessos com usO inadequado. A ecolha de rotas é
recomendave, porém, tenha o cuidado de que todas sgjam adequadas a0 UsD;

-Catifique-se que todos 0s egpacos no diagrama de epagos, edreitos ou largos, tenham
entradas de construgdes abertas diretamente para €les. Se is0 ndo for possive para pequenos
epacos entdo evite criados Evite agrupar muitas entradas em poucos espagos e assegure-se
de que todas as partes do esquemna estejam rel acionadas com as entradas,

-Catifique-se  que 0s espagos no diagrama de espagcos  tenham vishilidade e  acessos diretos
aravés do diagrama de linhas paraa estrutura maior do esquema;

-Catifique-se que a orientacdo das fachadas das congdrugbes e Suas respectivas entradas
etgan daramente direcionadas para a edtrutura dos espagos convexos e das linhas axias.
Por exemplo, linhas de visio de adificios imponentes, com éangulos abertos sugerem
possibilidades de movimento adiconas

-Evite egpagos fechados, exceto quando os mesmos influenciarem deliberadamente o todo;

-Evite a repeticio e a Imples troca geomérica tanto quanto possivd, diferencas locais
gudam naintdigibilidade globd se forem bem controladas,

-Evite excesso de hierarquizagdo dos espagos. Taxas maiores de integragdo e de segregac@o
de espagos S0 necessrias para diferenciar as partes do Sstema em zonas agitadas ou néo, e
evite criar espagos que fiquem vazios amaior parte do tempo;

Se 0 exquema for grande ou complexo 0 bastante para merecer um estudo preparatorio, as
regras a seguir serdo muito (teis.

-A &ea que cerca 0 exquema proposto ou a dteracdo da mesma deverd ser andisada

sntaticamente para estabelecer sua edrutura exigente.  Uma &ea com um didmetro em torno
de 1 quildmetro é usudmente adequada para dar uma base firme ao estudo;
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-O padréo existente de uso espacid e movimento na &ea pode ser estudado por uma amostra
de egpagos sHecionados paa cobrir a gama de tipos espacias na aea integrando e
segregando, comercid e resdencid, e assm por diante Deveriam ser corrdacionados os
vaios tipos de taxas de encontro com as andises de egpaco paa dar um quadro claro do
funcionamento da érea como aesta, e como isso se relaciona com a estrutura espacid,;

-Use a andise da &ea para gerar planos de esbogos dternativos, entéo indra estes cdos da
aea no computador e faga uma re-andise. 1o va demongrar 0 efeito da &ea em cada
esquema e o efeto de cada esquema na &ea Ido também posshilita, neste estagio, smular
padrbes de movimento provdvels em cada plano de ehboco Adternaivo, usando o
conhecimento obtido no estudo da &ea exigente;

-Use eda andlise para locdizar edificios chave e inddagbes os quas necesstem de um tipo
paticular de rdacd com a &ea circundante, e também para a edrutura interna do espaco
degte locd;

-Entdo prossga utilizando as nove regras expodas anteriormente, tendo o cuidado de, a cada
estagio do desenvolvimento, checar os resultados;

Cabe resdtar que a nogdo de sstema urbano corresponde a idéa de que dterando-se uma ou
mas partes condituintes, is0 terd reflexos em todo o conjunto. Como trata-se de um estudo
tedrico, néo levou-se em condderacdo 0 entorno imediato do assentamento, que poderia estar
implantado em quaquer cidade. Logicamente que a sua insrcdo num tecido pré-existente
alteraria fortemente as medidas sintéicas. Estudos mostraram que padrdes de movimento s20
globdmente (ndo locdmente) determinados, e que predicdo O € possivel de parémetros
gntéticos fixados & &ea em um contexto urbano razoavdmente grande. Segue que, se formos
predizer movimento naurd dentro de um locd de desenvolvimento, devemos primero
predizer movimento na &ea de dcance, e < fizaemos predigdes padrBes de movimento
dentro da &ea de dcance, entdo teremos que saber como 0 todo do acance rdaciona a sua
propria &reade acance (HILLIER et al, 1993: 29-66).

3.2. O controle em sistema Global - 12 smulacéao

No cao da smulacéo globd, as posshilidades de circulacdo sfo extremamente devadas e
vaiadas, podendo-se identificar diversos eixos diferentes. Esses eixos passam tanto pelo
perimetro da aea como pelo seu interior, percorrendo quase toda a &ea, de uma extremidade
aoutra Um faor que reforca o controle globa do sstema s2o varias linhas conectadas com o
exterior (Mapa 1).

Exigem as linhas que nos permitem grandes acessihbilidades, como os eixos externos e dguns
internos, que garantem a conexéo tanto do interior do Sstema quanto do exterior, favorecendo
a aticulacdo entre as diversas pates do assentamento, 0 movimento e a penetracédo de
esranhos. As rupturas dos exos véo definir graus de importéncia diferenciados, em que
dguns 5o de usn mas redrito e outros de uso mais amplo. I1sO se deve a maor ou menor
fecilidade de dcance de um espago para com os demas egpagos. A acesshilidede de linhas
gue aravessam 0 Ssema de um lado a outro, ou sga posshilidades efetivas de se percorrer
em linha reta os diversos espacos do Sstema, SGo percursos menos controlados e de maior
extensio.
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Mapa 1 Mapa geral da organizacdo espacial e suas barreiras, e de decomposi¢do convexa do sistema de
espacos abertos publicos. Mapa 2 Mapa geral da decomposicdo axial do sistema (gradagdo das Linhas
Axiais: quanto mais largas maisintegradas).

Exigem linhas no mgpa axid (Mapa 2) que indicam um espaco o qud € diretamente acessive
e visivel de todos os outros pontos, em que ndo ha lugares ocultos. Onde quer que vocé estga,
tera consciéncia do epaco loca aravés de uma organizacdo convexa. Mas ap mesmo tempo
VOocé edard consciente do sstema globd do espaco peas linhas de visto e acesos os quas
Sa0 conectados diretamente.

Em termos geométricos, 0 desenho propde uma variedade de espagos livres plblicos que
podem vir a dinamizar 0 uso e as funcBes de determinadas &ess. Os espagos maores estéo
locdizados nes extremidades do assentamento, voltando-se para extensas linhas axias que
cuzan o ddema Eixos longos propician maores posshilidades de conexfes gerando
caminhos priorit4ios para outros espegos, i.e, maor integracdo. Neste sentido, grandes
epagos convexos do assentamento favorecem o gparecimento de &eas comerciais. Esta maior
probabilidede funcdiond, deve-se a0 papd desempenhado por linhas axials na conexé com
outras linhas, possibilitando aintegracéo do nlicleo com seu entorno.

3.3. O controleem um sistema Local - 22 simulagéo

No mapa axid locd (Mapa 4) percebe-se que a integragdo corre do centro para as
extremidades, com a maior integragdo no centro e menor na periferia Iso prioriza o centro do
ponto de visa dos efeitos conhecidos de integragdo em funcdo de um Sstema espacid.
Possvemente, 0 maior movimento ocorre)ld a0 longo de menores caminhos que  passam
aravés da &ea centrd, mesmo o movimento sendo de todos 0s pontos para todos os outros
portos ou, se origens e destinagfes sfo casuais (HILLIER, 1997: 340). Deste modo a &ea
geometricamente mais centrd Ss¥4 a mas integrada, em contrapatida, maximizard a
sgregacdo extena, sendo este 0 “paradoxo da centrdidede’ (HILLIER, 1997: 340). Da
andise pode-se observar que nesta smulagdo poderdo exidtir processos de apropriacdo socid
do espaco que favoregcam mais uma camada socid do que outra Todes as linhas do Sstema
tendem a edruturar um reforco das rdacles individuais dos moradores. Por outro lado, o
aranjo das linhas mas centrais determina um certo potencid de conteto socid (Globd). Todo
0 asentamento € formado por um sSistema descontinuo e recorrente de espacos abertos, cuja
forma resulta do aranjo (agrupamento) de espagos privados (Mapa 3). Eda forma cria
epagos mas ilados em temos de proximidede fisca, favorecendo as rdagbes de
vizinhanca imediata
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Segundo KELLER (1979: 56-57) apud RIGATTI (1995: 149).

"(...) em &reas de muitos contatos entre vizinhos, estes se conhecem devido &
deducBes dos lagos de parentesco, amizade e vizinhanca. Igualmente, nestas
zonas, um maior nimero de pessoas conhece muitos dos seus vizinhos de vista e
de nome, mas isto se deve menos ao interesse e ao afeto pessoal do que ao
entorno emgeral que, virtualmente, torna inevitavel esse conhecimento".

Ha uma grande smplificacdo da edrutura urbana no que corresponde a demarcacdo de
hierarquias. Os espacos possuem fédil letura do ponto de vida do morador, devido &
transgbes de hierarquias presentes, entreanto, do ponto de vida do vidtante sGo pouco
intdigiveis. A posshbilidade de exidirem egpagos menos utilizados € peguena, na medida em
gue os egpagos disponibilizam praicamente 0 mesmo grau de interesse. Os espagos de
crculacdo favorecem os dedocamentos em trechos subseglientes e repetitivos, uma vez que
cada segmento de reta sofre uma deflexéo.

Mapa 3 Mapa 4

Mapa 3 Mapa geral da organizac&o espacial e suas barreiras, e de decomposi¢do convexa do sistema de espagos
abertos publicos. O mapa de convexidade corresponde ao menor nimero dos maiores espacos CONvexos
existentes no projeto. Mapa 4 Mapa geral da decomposi¢cdo axial do sistema (gradacéo das Linhas Axiais:

guanto mais largas maisintegradas).

Ega smulacéo de controle locd possui poucas linhas conectadas com 0 exterior e uma grande
fragmentacdo dos espacos, favorecendo as interfaces dos moradores, fazendo com que o
esranho sinta-se num espago labirintico. Ha pouca diferenciacdo espacid, o que reforca as
dificuldades de letura e de hierarquizacdo. O desenho, por gpresentar muitas mudangas de
direcdo, promove certas redrigbes ao veicular, favorecendo 0 aspecto da seguranca
para os pedestres. E importante ressdtar que o desenho reforca certos espagos plblicos como
pertencentes a este assentamento, desestimulando a entrada de estranhos. Ha uma grande
tendéncia que este tipo de assentarento favoreca a ocupacdo resdencid. O uso residencid,
de um modo gerd, costuma locdizar-se em éreas mais segregadas dentro do sistema.

3.4 O controle em um sstema de Equilibrio - 32 simulacdo

Alguns espagos S0 locdmente integrados, mas ndo 0 SGo globamente, porém, hé& espacos que
S0 locdmente e globdmente integrados. As linhas em destague (Mgpa 5) dteram mas a
acessibilidade do sstema, pea introducdo de eixos cortinuos, do centro para as extremidades.
Neta dmulacdo, ha um incremento significativo no movimento devido & linhas axias que
aravessam o sstema e passam pelo nlcleo de integracdo (Mapa 6).
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A deformacéo entorno do nlcleo tende a favorecer 0 acesso de moradores no Sistema,
enquanto que 0 movimento naturd dos edtranhos entre as mais segregadas zonas do Sistema
continuamente interseciona 0s espagos usados pelos moradores. |0 cria um aumento natura
de interfaces probabilidticas entre moradores e estranhos no sstema (HILLIER, 1988. 63-88).
Em condigbes globais hd um nldeo integrado de ruas que correspondem a aea centrd do
sgema (possvdmente comercid). Este nlceo concentra as rotas radias principas que
conduzem das extremidades paa o centro, dém diso, as linhas mas peiféricas estéo
vinculadas a edtas radias. Neste caso, a logica configureciond parece refletir a densdade de
desenvolvimento e as caracteridticas de uso do solo da cidade (PENN et al, 1998: 59-84).

Mapa5 . - Mapa 6
Mapa 5 Mapa geral da organizagdo espacial e suas barreiras, e de decomposi¢do convexa do sistema de espagos
abertos publicos. Mapa 6. Mapa geral da decomposi¢ao axial dos espacos abertos publicos (gradacdo das
Linhas Axiais: quanto mais|argas maisintegradas).

O eassentamento possui amplos  expagos  internos  digtribuidos  homogeneamente no  tecido,
aticulados ertre s por vias e caminhos. Esses espagos passam a s utilizados tanto por
moradores como por vidtantes O desenho estabelece uma linguagem de espacos publicos
abertos tradicionals como ruas, largos e pragas, diminando as StuagBes mais conflituosas em
termos de gpropriacdo espacid, indicando um daro equilibrio espacid (Mapa 5). O desenho,
goesy de possuir um tragado irregular, com agumes quadras extensas, define uma hierarquia
de eypagos de forma mas daa favorecendo a intdigibilidede do sstema. Linhas radias mais
periféricas, devido & menores articulagbes com o Ssema espacid, goresentam uma
integracd menor do que as linhas mais centrais ao sgema. O centro do Sdema € a &ea mas
privilegiada paa a implantacdo das atividades comercias do assentamento. Os exos que
cruzam o sstema em relacdo aos quatro quadrantes sfo orientadores da expansio da &rea

4. CONSIDERACOESFINAIS

A Sntaxe Espacid oferece freqlentemente uma guda a0 desenhiga urbano, néo
determinando, entretanto, a esses, 0 que deve ser feito, mas Im, posshilitando entender o que
etd sendo feito. Através da técnica de Sintaxe Espacid pode-se andisar Stuagtes existentes
e predizer o comportamento socid do espaco através dos aspectos morfoldgicos inerentes a
cada sigema didinto. Os resultados obtidos com a aplicagdo do programa Axmann foram
consderados relevantes para esclaecer e embasar as dmulagbes agpresentadas. As trés
smulagBes procuraram discutir oS conceitos  tedricog/conceituals do mé&odo de Sintaxe
Espacid, permitindo aferir de que modo diferentes configuragbes intervém em  edtrutures
locais e globais sendo o ssema de equilibrio a Stuacdo desgévd em quaquer assentamento
urbano.
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